
Муниципальное бюджетное общеобразовательное учреждение  

«Школа-гимназия №10 им. Э.К. Покровского»  

муниципального образования городской округ Симферополь Республики Крым 
 

 

РАССМОТРЕНО 

Школьное методическое 

объединение учителей физики 

и информатики 

(протокол от 30.08.2022 № 6 ) 

СОГЛАСОВАНО 

Заместитель директора по ВР 

МБОУ «Школа-гимназия №10 

им. Э.К. Покровского» 

г. Симферополя  

Швейдель Г.В. 

30.08.2022 

УТВЕРЖДЕНА 

Приказ МБОУ «Школа-гимназия 

№10 им. Э.К. Покровского»  

г. Симферополя  

от 30.08.2022 №121-ОД 

 

 

ДОПОЛНИТЕЛЬНАЯ ОБЩЕРАЗВИВАЮЩАЯ 

ОБЩЕОБРАЗОВАТЕЛЬНАЯ ПРОГРАММА 

«РОБОТОТЕХНИКА» 

 

 

 

Направленность –техническая направленность 
Срок реализации программы – 1 год 

Вид программы – учебно-познавательная 

Уровень –базовый,  

Возраст обучающихся –12 -18 лет 

 
 

                                                                               Составитель:  

                                                                               Чернов С.С., педагог дополнительного 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

г. Симферополь, 2022 г. 



2 

 

ПОЯСНИТЕЛЬНАЯ ЗАПИСКА 

Программа составлена в соответствии со следующими нормативными и 

распорядительными документами: 

1. Конституции Российской Федерации. 

2. Федерального закона от 29.12.2012 N 273-ФЗ (ред. от 02.06.2016) «Об образовании в 

Российской Федерации». 

3. «Национальной доктрины образования в Российской Федерации», 2000г. 

4. «Концепции развития дополнительного образования», утвержденной 

распоряжением правительства РФ от 4 сентября 2014г.№ 1726-р. 

5. Постановления Главного государственного санитарного врача РФ от 04.07.2014 

№41 «Об утверждении СанПиН 2.4.4.3172-14 «Санитарно-эпидемиологические 

требования к устройству, содержанию и организации режима работы образовательных 

организаций дополнительного образования детей» (Зарегистрировано в Минюсте 

России 20.08.2014 №33660). 

6. Приказа Министерства просвещения РФ от 09 ноября 2018 г. № 196 «Об 

утверждении Порядка организации и осуществления образовательной деятельности по 

дополнительным общеобразовательным программам». 

7. Закона Республики Крым «Об образовании в Республике Крым» № 131- ЗРК/2015 от 

06 июля 2015 года. 

8. Методическими рекомендациями по проектированию дополнительных 

общеразвивающих программ (включая разноуровневые), разработанные Минобрнауки 

России совместно с ГАОУ ВО «Московский государственный педагогический 

университет», ФГАУ «Федеральный институт развития образования» и АНО 

дополнительного профессионального образования «Открытое образование», письмо 

от 18.11.2015 № 09-3242.10. 

Объем и срок освоения программы - программа предусматривает 1 год реализации, 

1 час в неделю, 36 часов в год. 

Для предупреждения преждевременной утомляемости учащихся осуществляется 

чередование работ с использованием компьютера и без него, организуются перерывы 

на 10 минут. Продолжительность непрерывной работы с ПК не превышает 1 час. 

Во время перерывов с целью снижения нервно-эмоционального напряжения, 

утомления глаз и т.д. выполняются комплексы упражнений (приложения 1, 2). 

Рекомендуемая непрерывная длительность работы, связанной с фиксацией взора 

непосредственно на мониторе, на занятии не должна превышать: - для обучающихся 

12-13 лет - 20 мин; для обучающихся 14-15 лет - 25 мин. 

Продолжительность непрерывного использования на занятиях интерактивной 

доски для детей старше 9 лет составляет не более 30 минут. 

Во время перерывов осуществляется сквозное проветривание с обязательным 

выходом обучающихся из кабинета. 

Формы обучения: очная, при необходимости - дистанционная. 

Новизна программы заключается в современном актуальном подходе к 

проведению обучающего курса с помощью новейших технологий робототехники - 

образовательного набора Lego EV3. 
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Углублено изучение алгоритмов для лучшего понимания принципов 

программирования роботов. 

Расширено применение практических навыков, что поможет учащимся в 

дальнейшем использовать полученные конструкторские умения на практике в 

различных инженерных направлениях деятельности. 

Также обучающиеся получат основу для дальнейшего самостоятельного развития. 

Актуальность программы. В настоящее время робототехника становится все 

более актуальной, роботы внедряются во все большее количество сфер нашей жизни, 

но в школьном курсе все еще не уделяется время изучению робототехники. Кроме 

того, обучение по данному направлению связано и с изучением таких дисциплин, как: 

информатика, электроника, механика, механотроника и прочие. 

Педагогическая целесообразность. Данный курс рассчитан на учащихся, которые 

хотели бы овладеть базовыми знаниями по робототехнике и навыками проектирования 

роботов на базе образовательного набора Lego EV3. 

По окончании курса программы, обучающиеся будут обладать навыками для 

создания роботов и их программирования. Дети научатся проектировать и собирать 

роботов для выполнения различных задач. Также обучающиеся получат основу для 

дальнейшего самостоятельного развития. 

Цель программы - обучить проектированию и созданию роботов на базе 

образовательного набора Lego EV3, изучить основы алгоритмизации и 

программирования для дальнейшего их применения на практике. 

Задачи: 

Обучающие: 

 дать первоначальные знания о конструкции робототехнических устройств; 

 обучить осмысленному составлению законченных программ в среде LEGO 

MINDSTORMS Education EV3; 

 сформировать основные навыки алгоритмической и программистской 

грамотности; 

 сформировать общенаучные и технологические навыки конструирования и 

проектирования робототехнических устройств; 

 научить самостоятельно ставить и решать технические задачи. Развивающие: 

 развить познавательные способности учащихся; 

 развивать творческую инициативу и самостоятельность; 

 развить навыки поиска, получения и практического применения информационных 

ресурсов, предоставляемых посредством глобальной сети Интернет; 

 развить навыки самостоятельной и коллективной работы. 

Воспитательные: 

 формировать творческое отношение к выполняемой работе; 

 воспитывать умение работать в коллективе, эффективно распределять 

обязанности. 

Программа предусматривает проведение занятий в различных формах 

организации деятельности учащихся: 

-  фронтальная - одновременная работа со всеми учащимися; 
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 групповая - организация работы в группах; 

 индивидуальная - индивидуальное выполнение заданий, решение проблем, 

связанных с обучением по настоящей программе. 

Виды деятельности: 

 Работа в группе, созданной для решения конкретной задачи и 

самостоятельная работ; 

 Индивидуальные консультации. 

 Самостоятельная организация деятельности при выполнении 

исследовательских работ. 

 Использование компьютерных технологий при оформлении и презентации 

проекта. 

 Участие в дискуссиях. 

Воспитательный потенциал дополнительной общеобразовательной 

программы. 
Реализация воспитательного потенциала занятия предполагает:  

 установление доверительных отношений между учителем и его учениками, 

способствующих позитивному восприятию учащимися требований и 

просьб учителя, привлечению их внимания к обсуждаемой на занятии 

информации, активизации их познавательной деятельности; 

 побуждение школьников соблюдать на занятии общепринятые нормы 

поведения, правила общения со старшими (учителями) и сверстниками 

(школьниками), принципы учебной дисциплины и самоорганизации;  

 привлечение внимания школьников к ценностному аспекту изучаемых на 

занятиях явлений, организация их работы с получаемой на занятии 

социально значимой информацией – инициирование ее обсуждения, 

высказывания учащимися своего мнения по ее поводу, выработки своего к 

ней отношения;  

 использование воспитательных возможностей содержания учебного 

предмета через демонстрацию детям примеров ответственного, 

гражданского поведения, проявления человеколюбия и добросердечности, 

через подбор соответствующих текстов для чтения, задач для решения, 

проблемных ситуаций для обсуждения в классе; 

 применение на занятии интерактивных форм работы учащихся: 

интеллектуальных игр, стимулирующих познавательную мотивацию 

школьников; дидактического театра, где полученные на занятии знания 

обыгрываются в театральных постановках; дискуссий, которые дают 

учащимся возможность приобрести опыт ведения конструктивного 

диалога; групповой работы или работы в парах, которые учат школьников 

командной работе и взаимодействию с другими детьми;   

 включение в занятие игровых процедур, которые помогают поддержать 

мотивацию детей к получению знаний, налаживанию позитивных 

межличностных отношений в классе, помогают установлению 

доброжелательной атмосферы во время занятия; 

 организация шефства мотивированных и эрудированных учащихся над их 

неуспевающими одноклассниками, дающего школьникам социально 

значимый опыт сотрудничества и взаимной помощи; 



5 

 

 инициирование и поддержка исследовательской деятельности школьников 

в рамках реализации ими индивидуальных и групповых исследовательских 

проектов, что даст школьникам возможность приобрести навык 

самостоятельного решения теоретической проблемы, навык генерирования 

и оформления собственных идей, навык уважительного отношения к 

чужим идеям, оформленным в работах других исследователей, навык 

публичного выступления перед аудиторией, аргументирования. 

 

Планируемые результаты освоения программы. 

Образовательные (предметные). 

По окончании курса учащиеся должны знать: 
 основные принципы робототехники; 

 аппаратное и программное обеспечение микрокомпьютера EV3; 

 систему команд робота. Анализ алгоритмов действий роботов; 

 программные блоки. Световое и графическое отображение информации; 

 устройство роботов на базе Lego Mindstorm EV3; 

 понятия алгоритма; 

 алгоритмы езды робота с использованием ветвлений, циклы, ветвления; 

 методы решения конструкторских задач; 

 простые и составные условия; 

 примеры роботизированных систем; 

 способы реализации автопилота; 

 простые и сложные высказывания; 

 константы и переменные; 

 одномерные и двумерные массивы; 

 программное управление самодвижущимся роботом. 

Учащиеся должны уметь: 

 применить теоретические знания на практике; 

 собирать автономных движущихся роботов по инструкции; 

 разрабатывать и создавать программы для отображения графической 

информации на экране робота; 

 создавать алгоритм реакции на светофор; 

 создавать программы для распознавания цветов и интенсивности 

отраженного света; 

 реализовывать алгоритмы «следование вдоль линии», «автопилот», 

«сигналы парктроника»; 

 применять сочетания нескольких датчиков для запуска программы 

микрокомпьютера EV3; 

 применять полученные навыки программирования для СОЗДАНИЯ 

программы движения по маршруту; 

 использовать блок операций над массивами, блок переменных для хранения 

информации; 

 составлять алгоритмы и программы по управлению исполнителями; 

 проводить эксперименты и исследования; 

 испытывать механизм робота, осуществлять отладку программы 
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управления роботом; 

 применить навыки работы с современными компьютерными технологиями 

для решения реальных профессиональных задач; 

 применять навыки самостоятельной и коллективной работы; 

 оценивать объёмную и вычислительную сложность представленных 

алгоритмов; 

 создавать и защищать индивидуальные и командные проекты.  

- Метапредметные: 

 владеть навыками технического конструирования и моделирования; 

 уметь самостоятельно решать учебные задачи, действовать в нестандартных 

ситуациях, уметь находить новые решения; 

 уметь работать в команде, осознавать свою роль, свой вклад в достижении 

общей цели, высокого результата; 

 уметь получать информацию из различных источников и использования сё 

для достижения цели. 

Личностные: 

 свободно сотрудничает в коллективе, малой группе (в паре), участвует в 

беседе, обсуждении; 

 ответственно выполняет задания; 

 свободно ориентируется в современном обществе; 

 осознает важность здорового и безопасного образа жизни. 

  



7 

 

-  
СОДЕРЖАНИЕ ПРОГРАММЫ 

Введение в программирование. Аппаратное и программное обеспечение 

микрокомпьютера EV3. Инструктаж по ТБ (1 час) 

Теория. Инструктаж по ТБ. 

Понятия, исполнитель, управление, сигнал, обратная связь, компьютер и 

микроконтроллер устройства управления, программное управление, алгоритм, 

программа, отладка и запуск программы, датчик. Алгоритмический язык. 

Практика. Знакомство со средой программирования Lego Mindstorms Education.  

Формы аттестации/ контроля. Входящее тестирование 

1. Сборка базовых моделей роботов для дальнейшей работы с ними в процессе 

обучения (3 часа). 

Теория. Выбор модели для сборки. Анализ возможностей выбранной модели. 

Практика. Работа с базовыми командами среды Lego Mindstorms Education. 

Сборка автономных движущихся роботов по инструкции. 

Формы аттестации/ контроля. Комплексная работа. 

2. Создание в среде визуального программирования EV3 программы разворота в 

три приема. Простые перемещения автономного движущегося робота и повороты 

(1 час). 

Теория. Система команд робота. Анализ алгоритмов действий роботов. 

Практика. Испытание механизма робота, отладка программы управления роботом 

для реализации разворота в три приема. 

Формы аттестации/ контроля. Комплексная работа. 

3. Составление программы управления роботом, который при столкновении с 

препятствием сдает назад (1 час). 

Теория. Разработка алгоритма, анализ возможных ситуаций при столкновении с 

препятствием. 

Практика. Направление мобильного автономного робота по прямой линии 

использование блока движения и рулевого управления для движения назад. 

Формы аттестации/ контроля. Комплексная работа. 

4. Использование программных блоков для отображения графического и 

светового состояния микрокомпьютера EV3 (1 час). 

Теория. Программные блоки. Световое и графическое отображение информации 

Практика. Разработка и создание программы для отображения графической 

информации на экране робота. 

Формы аттестации/ контроля. Комплексная работа. 

6.     Изучение работы датчика цвета. Настройки освещенности (2 часа). 

Теория. Обратная связь: получение сигналов от цифрового датчика освещенности. 

Практика. Обработка полученных данных цифрового датчика. 

Формы аттестации/ контроля. Исследовательская работа. 

7. Программирование работы автоматических «фар» робота: включение «фары» 

при наступлении «темноты» и выключение, когда снова станет «светло» (2 часа). 

Теория. Выполнение и невыполнение условия (истинность и ложность 

высказывания). Простые и составные условия. 

Практика. Запись составных условий. Реализация алгоритма «включение света при 

уменьшении освещенности. 

Формы аттестации/ контроля. Комплексная работа. 
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8. Программирование распознавания красного цвета и остановки колесного 

робота при сигнале светофора и возобновления движения при зеленом сигнале (2 

часа). 

Теория. Примеры роботизированных систем (система управления движением в 

транспортной системе, автономная система управления транспортным средством. 

Практика. Создание и отладка алгоритма реакции на светофор. 

Формы аттестации/ контроля. Комплексная работа.  

9. Применение датчика цвета для распознавания интенсивности отраженного 

света (1 час) 

Теория. Обратная связь: получение сигналов от цифрового датчика света. 

Конструкция «повторения»: циклы с заданным числом повторений, с условием 

выполнения, с переменой цикла. 

Практика. Создание программы для распознавания цветов и интенсивности 

отраженного света. 

Формы аттестации/ контроля. Комплексная работа. 

10. Программирование движения по линии (1 час) 

Теория. Работа датчика цвета. Алгоритмы езды робота с использованием ветвлении. 

Практика. Разработка и реализация алгоритма «следование вдоль линии». 

Формы аттестации/ контроля. Самостоятельная работа. 

11. Программирование автопилота (1 час).  
Теория. Изучение работы автопилотов. Способы реализации автопилота  

Практика. Разработка и реализация алгоритма «автопилот». 

Формы аттестации/ контроля. Комплексная работа 

12. Программирование колесного робота на движение задним ходом с подачей 

предупреждающих гудков при приближении к препятствию и затем 

автоматическую остановку на заданном расстоянии (2 часа). 

Теория. Примеры роботизированных систем (автономная система управления 

транспортным средством). 

Практика. Разработка и реализация алгоритма «сигналы парктроника». 

Формы аттестации/ контроля. Комплексная работа. 

13. Изучение работы ультразвукового датчика (2 часа). 

Теория. Обратная связь: получение сигналов от ультразвукового датчика расстояния. 

Понимание принципа работы ультразвукового датчика за счет отражения волн. 

Практика. Программирование датчика на определение расстояния. Освоение 

возможности переноса показаний с одного блока в другой через канал передачи 

данных. 

Формы аттестации/ контроля. Исследовательская работа. 

14. Программирование запуска двигателя колесного робота при одновременном 

выполнении трех условий: срабатывание датчиков касания и расстояния, а 

также кнопки интеллектуального блока (2 часа). 
Теория. Простые и сложные высказывания. Логические значения высказываний. 

Логические выражения. Логические операции: «и» (конъюнкция, логическое 

умножение), «или» (дизъюнкция, логическое сложение), «не» (логическое отрицание). 

Правила записи логических выражений. Приоритеты логических операций.  

Практика. Использование блока логики в сочетании с блоком переключения. 

Применение сочетания нескольких датчиков для запуска программы микрокомпьютер 

EV3. 
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Формы аттестации/ контроля. Комплексная работа. 

15.Исследование программы сортировщика по цвету (2 часа). 

Теория. Одномерные массивы. Двумерные массивы. Изучение алгоритмов и 

программ сортировки по цвету. 

Практика. Использование блока операций над массивами. Использование блока 

временных для хранения информации. 

Формы аттестации/ контроля. Комплексная работа. 

16. Создание программы, заставляющей робота двигаться по заданному 

маршруту (1 час). 

Теория. Константы и переменные. Переменная: имя и значение. Типы переменных: 

целые, вещественные, символьные, строковые, логические. Табличные величины 

(массивы). 

Практика. Применение полученных навыков программирования для создания 

программы движения по заданному маршруту. 

Формы аттестации/ контроля. Комплексная работа. 

17. Исследование программы сортировщика по цвету (1 час). 

Теория. Одномерные массивы. Двумерные массивы. Изучение алгоритмов и 

программ сортировки по цвету. 

Практика. Использование блока операций над массивами. Использование блока 

переменных для хранения информации. 

Формы аттестации/контроля. Исследование. 

18. Проектирование самоходного колесного робота, который может двигаться из 

пункта А в пункт В, обходя препятствия (2 часа). 

Теория. Разработка проекта самоходного колесного робота. 

Практика. Реализация созданного проекта колесного робота. 

Формы аттестации/ контроля. Комплексная работа. 

19. Конструирование и программирование самоходного колесного робота, 

который может двигаться из пункта А в пункт В, обходя препятствия (1 час). 

Практика. Программное управление самодвижущимся роботом. Получение сигналов 

от цифровых датчиков в ходе наблюдений и экспериментов, и управление реальными 

(в том числе движущимися) устройствами. Составление алгоритмов и программ по 

управлению исполнителями. 

Формы аттестации/контроля. Самостоятельная работа. 

20. Анализ технического решения, внесение изменений и вывод об 

эффективности технического решения (2 часа). 

Теория. Анализ алгоритмов действий роботов. Влияние ошибок измерений и 

вычислений на выполнение алгоритмов управления роботом. 

Практика. Испытание механизма робота, отладка программы управления 

роботом. 

Формы аттестации/ контроля. Индивидуальная работа, защита проекта. 

21. Разработка и реализация индивидуального проекта работа (2 часа). 

Теория. Понятия об этапах разработки программ. Составление требований к 

программе. Выбор и разработка алгоритма. 

Практика. Реализация проекта в виде робота и программы на выбранном 

алгоритмическом языке. Отладка программы с помощью выбранной системы 

программирования, тестирование. 

Формы аттестации/ контроля. Индивидуальная работа, защита проекта. 
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22. Итоговое занятие (2 часа). 

Теория. Анализ реализованных алгоритмов действий роботов. 

Практика. Итоговая аттестация. Защита проектов. Краткое повторение пройденного 

материала в устной форме. 

 

                                              УЧЕБНЫЙ ПЛАН 

-  

№ 

п/п 
Название раздела, темы 

Количество часов Формы 

аттестации/контроля Всего Теория Практика 

1 

Введение в программирование. 

Аппаратное и программное 

обеспечение микрокомпьютера EV3. 

Инструктаж по ТБ. 

1 1 - 
входящее 

тестирование 

2 
Сборка базовых моделей роботов 

для дальнейшей работы с ними в 

процессе обучения. 

3 1 2 комплексная работа 

3 

Создание в среде визуального 

программирования EV3 программы 

разворота в три приема. Простые 

перемещения автономного 

движущегося робота и повороты. 

1 - 1 комплексная работа 

4 
Составление программы управления 

роботом, который при столкновении 

с препятствием сдает назад. 

1 - 1 комплексная работа 

5 

Использование программных блоков 

для отображения графического и 

светового состояния 

микрокомпьютера EV3. 

1 - 1 комплексная работа 

6 
Изучение работы датчика цвета. 

Настройки освещенности. 
2 1 1 

исследовательская 

работа 

7 

Программирование работы 

автоматических «фар» робота: 

включение «фары» при наступлении 

«темноты» и выключение, когда 

снова станет «светло». 

2 1 1 комплексная работа 

8 

Программирование распознавания 

красного цвета и остановки 

колесного робота при красном 

сигнале светофора и возобновления 

движения при зеленом сигнале. 

2 1 1 комплексная работа 

9 
Применение датчика цвета для 

распознавания цветов и 

интенсивности отраженного света. 

1 - 1 комплексная работа 

10 
Программирование движения по 

линии. 
1 - 1 

самостоятельная 

работа 

11 Программирование автопилота. 1 - 1 комплексная 

работа 
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12 

Программирование колесного 

робота на движение задним ходом, с 

подачей предупреждающих гудков 

при приближении к препятствию и 

затем автоматическую остановку на 

заданном расстоянии. 

2 1 1 
комплексная 

работа 

13 
Изучение работы ультразвукового 

датчика. 
2 1 1 

исследовательская 

работа 

14 

Программирование запуска 

двигателя колесного робота при 

одновременном выполнении трех 

условий: срабатывание датчиков 

касания и расстояния, а также 

кнопки интеллектуального блока. 

2 1 1 комплексная работа 

15 

Программирование ускорения и 

замедления колесного робота при 

нажатии на один из двух датчиков 

касания. 

2 1 1 комплексная работа 

16 

Создание программы, заставляющей 

робота двигаться по заданному 

маршруту. 

1 - 1 комплексная работа 

17 Исследование программы 

сортировщика по цвету. 
1 - 1 исследование 

18 

Проектирование самоходного 

колесного робота, который может 

двигаться из пункта А в пункт В, 

обходя препятствия. 

2 1 1 комплексная работа 

19 

Конструирование и 

программирование самоходного 

колесного робота, который может 

двигаться из пункта А в пункт В, 

обходя препятствия. 

1 - 1 
самостоятельна я 

работа 

20 

Анализ технического решения, 

внесение изменений и вывод об 

эффективности технического 

решения. 

2 1 1 

индивидуальная 

работа, защита 

проекта 

21 
Разработка и реализация 

индивидуального проекта робота. 
2 - 2 

Индивидуальна я 

работа, защита 

проекта 

22 
Итоговое занятие 

 
2 1 1 

итоговая 

комплексная работа 
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 36 12 24   
 

Календарный учебный график  

Календарный учебный график на 2022/2023 учебный год составлен в 

соответствии с Законом Российской Федерации от 29.12.2012 «Об образовании в 

Российской Федерации» №273-ФЗ, санитарными правилами и нормами СП 2.4.3648-

20 «Санитарно-эпидемиологические требования к организации воспитания и 

обучения, отдыха и оздоровления детей и молодежи», утверждённых Постановлением 

Главного государственного санитарного врача Российской Федерации от 28.09.2020 

№28, санитарными правилами и нормами СанПиН 1.2.3685-21 «Гигиенические 

нормативы и требования к обеспечению безопасности и (или) безвредности для 

человека факторов среды обитания», постановление Главного государственного 

санитарного врача РФ от 28.01.2021г. № 2. 

Даты начала и окончания учебного года: 01.09.2022 – 26.05.2023 гг., 35 учебных 

недель 

Расписание занятий кружков:  

Режим работы:  

 понедельник – пятница: 8.00 - 20.00  

 суббота: 09.00 - 20.00.   

Расписания работы кружков, секций дополнительного образования на текущий 

учебный год рассматриваются на педсовете, принимаются Управляющим советом, 

согласовываются с профсоюзным комитетом, утверждаются директором ОУ.  

Условия реализации программы 

Материально-техническое обеспечение: 

 образовательная роботехническая платформа Lego Mindstorm Education 

 дополнительный набор к Lego Mindstorm Education EV3; 

 персональный компьютер (рабочее место педагога); 

 персональный компьютер (рабочее место учащегося); 

 мультимедийная доска; 

 локальная сеть и доступ к Интернет; 

 внешний накопитель памяти, флеш-карта. 

Кабинет оборудован защитным заземлением (занулением) в соответствии с 

этническими требованиями по эксплуатации, одноместными столами, оконные 

проемы оборудованы регулируемыми устройствами - жалюзи. 

В помещении проводится ежедневная влажная уборка и систематическое 

проветривание. 

Экран монитора находится от глаз пользователя па расстоянии 600-700 мм, но не 

ближе 500 мм с учетом размеров алфавитно-цифровых знаков и символов. 

 В соответствии с Методическими рекомендациями по реализации внеурочной 

деятельности, программы воспитания и социализации, дополнительных 

общеобразовательных программ с применением дистанционных образовательных 

технологий (приложение к письму Минпросвещения России от 07 мая 2020 г. № ВБ-
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976/04) учебные занятия в рамках реализации программы могут проводиться с 

использованием дистанционных образовательных технологий.   

   Для этого необходимы следующие технические средства: 

 рабочее место педагога, оснащенное персональным компьютером; локальной 

сетью с выходом в сети    Интернет, с пропускной способностью, достаточной 

для организации учебного процесса и обеспечения оперативного доступа к 

учебно-методическим ресурсам. 

Обучающийся дома должен иметь: 

 персональный компьютер с возможностью воспроизведения звука и видео; 

 стабильный канал подключения к сети Интернет.   

Кадровое обеспечение: педагог дополнительного образования. 

Информационное обеспечение: электронные образовательные ресурсы (видео). 

Методическое и дидактическое обеспечение:  

 Методические разработки практических заданий, рекомендации, база исходных 

изображений для выполнения заданий, образцы выполненных работ. 

 Учебные тексты, презентации к теоретическим занятиям. 

Формы промежуточной аттестации/формы контроля: 

Входной контроль Входная диагностика позволяет определить уровень знаний, 

умений и навыков, компетенций у обучающегося, чтобы выяснить, насколько ребенок 

готов к освоению данной программы. Входная диагностика не проводится, так как это 

не предусмотрено условиями набора обучающихся. 

Текущий контроль осуществляется путем оценивания ответов учащихся на тестовые 

контрольные вопросы по итогам изучения теоретического материала по каждому из 

разделов и выполнения соответствующих практических работ.  

Промежуточный контроль и итоговый контроль проводится по окончании 

обучения по программе в презентации работ учащихся. 

 

 

 

 



 

 

ОЦЕНОЧНЫЕ МАТЕРИАЛЫ 

Диагностика результатов освоения программы. Способом определения 

результативности реализации программы служит мониторинг образовательного 

процесса. Процедура мониторинга проводится в начале, в середине и в конце учебного 

года на основе диагностических методик определения уровня развития ключевых и 

специальных компетентностей, контрольных опросов, тестирования и педагогического 

наблюдения. 

Критериями эффективности реализации программы являются динамика основных 

показателей воспитания и социализации обучающихся, предметно-деятельностных 

компетенций. 

Основные критерии освоения содержания программы 

Критерий Уровень выраженности оцениваемого качества 
низкий средний высокий 

Мотивация 

учебной 

деятельности 

Равнодушен к 

получению знаний, 

познавательная 

активность отсутствует 

Осваивает материал с 

интересом, но 

познавательная 

активность 

ограничивается 

рамками программы 

Стремится получать 

прочные знания, 

активно включается в 

познавательную 

деятельность, 

проявляет инициативу 

Степень 

обучаемости 

Усваивает материал 

только при 

непосредственной 

помощи педагога 

Усваивает материал в 

рамках занятия, 

иногда требуется 

незначительная 

помощь со стороны 

педагога 

Учебный материал 

усваивает без труда, 

интересуется 

дополнительной 

информацией по 

предлагаемой 

деятельности Навыки 

Учебного 

труда 

Планирует и 

контролирует свою 

деятельность только под 

руководством педагога, 

темп работы низкий 

Может планировать и 

контролировать свою 

деятельность с 

помощью педагога, не 

всегда организован, 

темп работы не всегда 

стабилен 

 

 

 

Умеет планировать и 

контролировать свою 

деятельность, 

организован, темп 

работы высокий 

Теоретическая 

подготовка 

Объем усвоенных 

знаний менее 1\2, не 

владеет специальной 

терминологией 

Объел» усвоенных 

знаний более 1\2, 

понимает значение 

специальных 

терминов, но иногда 

сочетает специальную 

терминологию с 

бытовой, темп работы 

не стабилен 

Теоретические знания 

полностью 

соответствуют 

программным 

требованиям, 

специальные термины 

употребляет осознанно 

и в .полном 

соответствии с их 

содержанием 
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Практическая 

подготовка 

Объем усвоенных 

умений менее 1\2, не 

может работать 

самостоятельно, 

постоянно вынужден 

обращаться за 

помощью, затрудняется 

при работе с 

оборудованием 

Объем усвоенных 

умений более 1\2, 

иногда испытывает 

затруднения и 

нуждается в помощи 

педагога, работает с 

оборудованием с 

незначительной 

помощью педагога 

Практические умения 

навыки Полностью 

соответствуют 

программным 

требованиям, успешно 

применяет их в 

самостоятельной 

работе, работает с 

оборудованием 

самостоятельно 
 

Программа проведения промежуточной и итоговой аттестации в кружке 

 «Робототехника» 

1. Проведение промежуточной аттестации обучающихся 

1.1. Цель промежуточной аттестации: отслеживание уровня развития способностей, 

обучающихся и их соответствия прогнозируемым результатам дополнительной 

общеразвивающей программы «Робототехника». 

1.2 Задачи промежуточной аттестации: 

определить уровень сформированности навыков (компетенций) учебной 

деятельности в области знаний дополнительной общеразвивающей программы 

«Робототехника»; 

. создать условия для представления обучающимися творческого(-их) продукта(ов), 

созданных в результате освоения дополнительной общеразвивающей программы 

«Робототехника»; 

. проанализировать полноту реализации дополнительной общеразвивающей 

программы «Робототехника»; 

. проанализировать актуальность содержания дополнительной общеразвивающей 

программы «Робототехника», при необходимости внести изменения, соответствующие 

уровню развития науки, техники, технологий. 

1.3. Формы проведения промежуточной аттестации: 

К прохождению промежуточной аттестации допускаются все обучающиеся, 

освоившие материал обучения по дополнительной общеразвивающей программе 

«Робототехника». 

Промежуточная аттестация для обучающихся проводится в форме презентации 

модели робота «Мой первый робот». 

Требования к модели: 

- соответствие модели заявленной теме (образу); 

- функциональность модели; - алгоритм управления в среде Lego EV3. 

Требования к презентации: 

- грамотная речь; 

- владение специальными терминами; 

- умение объяснять процесс сборки модели и процесс программирования. 

1.4. Система оценивания промежуточной аттестации: 

- «зачтено» - модель завершена, функциональна (в соответствии с требованиями), 

программа управления функционирует без сбоев, требования к описательной 



 

части проекта в основном выполнены, при презентации обучающийся без 

затруднений представляет процесс создания модели. 

- «не зачтено» - модель не завершена, функционал модели не позволяет в ( объёме 

выполнять задачу. 

- 2. Проведение итоговой аттестации обучающихся 

2.1. Цель итоговой аттестации: выявление степени сфорсированности 

специальных компетенций обучающихся, прошедших полный курс обучения по 

дополнительной общеразвивающей программе «Робототехника». 

-  2.2. Задачи итоговой аттестации: 

 создать условия для представления обучающимися творческого(-их) продукта(-

ов), созданных по итогам освоения дополнительной общеразвивающей 

программы «Робототехника»; 

 проанализировать полноту реализации дополнительной общеразвивающей 

программы «Робототехника»; 

 проанализировать актуальность содержания дополнительной общеразвивающей 

программы «Робототехника», при необходимости внести изменения, 

соответствующие уровню развития науки, техники, культуры, экономики, 

технологий и социальной сферы. 

2.3. Формы проведения итоговой аттестации: 

Итоговая аттестация проводится в форме презентации модели робота «Мой 

уникальный робот». 

Требования к модели: 

 соответствие модели заявленной теме (образу); 

 функциональность модели; 

 алгоритм управления в среде Lego EV3. 

Требования к презентации: 

 грамотная речь; 

 владение специальными терминами; 

 умение объяснять процесс сборки модели и процесс программирования. 

2.4. Система оценивания итоговой аттестации: 

- «зачтено» - в исследовательской части доказана необходимость модернизации, 

внедрение рационализаторского решения направлено либо на удешевление какого-

либо процесса, либо на повышение его качества, либо на повышение 

функциональности устройства; 

- «не зачтено» - рационализаторское решение неактуально либо работа не 

представлена. 
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